Lista de exercicios 7

Comecando com a equagao mestra

Sors(t) = = (Hy (1), prs (0] To 11) (1 prs (1))

+2L0 0) (1] prs () [1) (0] -
com T = 0, como explicado aula 17 (no final da pagina 6), considere
prs (t) = poo (£)[0) (O] + po1 (£) |0) (1] 4 p1o (£) [1) (O] + pu1 () [1) (1].
Defina o “detuning” ou, como tem sido traduzido no Brasil, a dessintonia como

A = wp— wa-

Primeira Questao

Escreva as equagoes de movimento para poo (t), po1 (), p1o (t) e p11 (2).

Segunda Questao

Mostre explicitamente que a soma das populacoes é conservada pelas equagoes
de movimento.

Terceira Questao

No caso em que o laser nao estd presente, isto é, quando
Qp, = 0,

resolva as equagoes de movimento quando é dado um estado inicial puro, mas
arbitrario, como

[$(0)) = «al0)+B1),

lal* + 18> = 1.

Quarta Questao

Supondo €, # 0, mostre, determinando o vetor com componentes reais, r (t),
que

1 1
p[S(t) = §]I+ 51‘(15)‘0',

onde
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o = Ro,+ Yo, + 2o,

sendo o4, 0, € 0, as usuais matrizes de Pauli. O vetor r (¢) é chamado vetor de
Bloch.

Quinta Questao
Escreva as equagoes de movimento para r (t) , que sdo chamadas de equagdes de
Bloch.

Dica:

Tr(okom) = 20km-



